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B80 ENKODER LINKOWY @ii bler

Przetwornik ciegnowy / mechanizm linkowy z
enkoderem

SERIE D8.XB1

¢ Max. zakres pomiarowy: 3 m

o Zakres temperatur: -20° do +90°C

¢ Aluminiowa obudowa 80 x 80 mm

» Predko$¢ przemieszczenia max. 10 m/s
« Latwa instalacja

OPIS PRODUKTU

Enkodery linkowe uzywa sie w aplikacjach, gdzie istnieje potrzeba pomiaru ruchu liniowego. Wystarczy zamocowac linke aktywatora na ruchomej czesci, a linka
i mechanizm spowodujg ruch obrotowy enkodera. State napigcie linki jest wymuszone wewnetrzng sprezyng zwijajaca. Obudowa enkodera zbudowana jest z
anodowego aluminium pokrytego tytanem. Enkoder linkowy sktada sie z bebna obracajgcego sie na tozyskach, potagczonego z mechanizmem zwijajgcym.
Wszystkie modele dostepne sg z zabudowanymi enkoderami z wyj$ciem inkrementalnym, analogowym, rezystancyjnym, natomiast modele B80, C120 i D135
dodatkowo z enkoderami z wyjsciem absolutnym lub sieciowym. Zakres pomiarowy enkoderéw linkowych wynosi od 25 cm do 40 m, w zaleznosci od modelu.
Enkodery te charakteryzujg sie:

- wysoka zywotnoscig okoto 2 milionéw kompletnych cykli

- bardzo wysokg odpornoécig na wibracje

- szerokim zakresem temperatury pracy

- duzg szybkoscig

- duzym przyspieszeniem

Dane techniczne

Model B80

Zakres pomiarowy 1,0-3,0m
Predko$¢ max. (m/s) 10
Przyspieszenie max. (m/s?) 140

Wymiary obudowy (mm) 80x80

Montaz 2 $ruby
Liniowos¢ 0,05%
Temperatura pracy, max. -40°C do +90°C

W celu okreslenia numeru katalogowego prosze o zapoznanie sie z ponizszymi informacjami.
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{incremental, absolute) [a) (0] 0 00 (1]

© Mechanics © Encoder used O Output circuit Optional on request
2 =interchangeable installation 00_= Sendix 5000, incramental depends on the encoder used - Dther measuring ranges
4 = fixed installation * M3 = Sendix M5863, absolute - Cable diametar 1 mm
F3 = Sendix F5863, absolute © Tipe of connection - Eyelet or M4 wire fastening instead
0O Measuring range 62 = Sendix 5863, absolute depends on the encoder used of wire clip
0100 = 1000 mm M8 = Sendix M5868, absolute - Modified cable and/or connector
0200 = 2000 mm F8 = Sendix F5868 absolute @ Resolution / Pratocal / Options orientation
0300 = 3000 mm B8 = Sendix 5868, absolute depends on the encoder used - Modified cable outlet direction
- Sensor protection level |P67
- |mproved linearity (0.02 %)
Standard resolutions for draw wire with incrementa! encoder Sendix S000 Standard resolutions for draw wire with absolute encoder Sendix M5853
(12 bit 5T) or MS5868 (12 bit 5T, programmable via bus)
| 200 200 200 ' Drum circumd
nion 200 2000 4000
Pulses / mm 1 10 2
 Resolution [mm] 1 01 0.05
Order coe with encoder D8 X(B 1] POOKK] - IVITTXX] . JXXXX
{analog, scalable with limit switch function) a] [b] ® 00 0
© Mechanics ©  Output circuit Optional on request
2 =interchangeable installation depends on the encoder used - Other measuring ranges
4 = fixed installation * - Cable diameter 1 mm
© Type of connaciion - Eyelet or M4 wire fastening instead of wire clip
O Measuring range depends on the encoder used - Modified cable and/or connector orientation
0100 = 1000 mm - Modified cable outlet direction
0200 = 2000 mm (1] Resolution / Frotocol / Options - Sensor protection level IP6T
0300 = 3000 mm depends on the encoder used

©  Encoder used

Resalution /
Protocol

12Bin/4 .

Mounted encoder Inmteriace Type of conmection

radial M12 connecior scalable with limit switch functipn ©

| Sendix MSBE1 [8.M5861.3534.3512)
| Sendix M5BT [8.M5861.3544 4512) | Analeg, 0. 10V 15__30VOC | radial M12 connector | 12Bie/0_. 10V scalable with limit switeh function ©

Analog, 4

:._ Sendix M5861 (8.M5861.3534.3612) | Analog, 4 .. 20md | 1030V DC | radial MIZ comnectosr | 12 8it/ 4 . 20 mA scalable without limit switeh funcoan ¥

| Sendix MSBE1 (B.MSBE1 3544 4612) | Analog, 0. 10V | 1530V OC | radial M12 connector | 12Bie/0.. 10V scalabile without limsit switch function ¥

Order code with analog sensor D8.3B1]. XXXX|. XXX X].| 0000
(scaled to measuring range) Type [a] 0 o

(2] Measuring range o Analog sensor output / power supply Optional an request
0100 = 1000 mm All =4 20mA/12..30VDC - Dther measuring ranges
0200 = 2000 mm A22 =0 10V/12..30VDC - Cable diameter 1 mm
0300 = 3000 mm A33 = potentiometer 1 k&2 / max. 30V DC - Eyelet or M4 wire fastening instead of wire clip
= Madified cable and/or connactor orientation
O Type of connection - Modified cable outlet direction
1 = axial cable, 2m PVC - Sensor protection level IPET
3 = axial M12 connactor, 4-pin - Improved lineanity (002 %)
- Increased temperature range -40°C ... +85°C and
~20°C ... +120°C
_llln | 1 | 2 | 3
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