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OHOKUYO
YVT 3D LASEROWE SKANERY
PRZESTRZENI 3D

YVT 3D Laserowe skanery przestrzeni 3D

YVT-35LX
Laserowy skaner przestrzeni 3D, 0.3-35m, Ethernet

« Kat skanowania w poziomie 210°, w pionie 40°

e Odlegto$¢ pomiarowa 0,3-35 m na wprost, 0,3-11 m na
boki

« Interfejs Ethernet

« Poprawa pomiaru 3D dzigki IMU (jednostka nawigacji
inercyjnej)

OPIS PRODUKTU

Laserowe skanery przestrzeni 3D stuzg do niezawodnego rejestrowania obiektéw ruchomych i nieruchomych: zaréwno w poziomie, jak i w pionie.

Skaner 3D wykorzystuje wigzke laserowg (A = 905 nm) do skanowania pola péisferycznego. Uzytkownik otrzymuje dane z odlegtosciami oraz
odpowiadajgcymi im danymi katowymi. Odlegto$¢ do obiektu mierzona jest metodg czasu przelotu $wiatta TOF (Time of Flight). Pomiary sg dokonywane z
wysoka doktadnoscia, a zasieg wykrywania jest szerszy niz w przypadku innych metod pomiarowych. Wynosi od 0,3 do 35 m na wprost od skanera oraz od
0,3 do 14 m na boki. Uzyskane wyniki pomiarowe 3D mogg by¢ korygowane przy pomocy danych dotyczgcych potozenia. Pochodzg one z wbudowanego
inercyjnego zespotu pomiarowego (IMU), ktéry stuzy do $ledzenia orientacji skanera w dwoch osiach. Posiada on réwniez wejécie PPS (Pulse Per Second)
oraz wyjscie synchronizujgce (do synchronizowania urzadzen zewngtrznych). Aby rozpoznawac obiekty z wigkszg precyzja, mozliwe jest zwiekszenie
rozdzielczosci do 20 razy w kierunku poziomym i 10 razy w kierunku pionowym, poprzez aktywowanie trybu z przeplotem.

Skaner charakteryzuje sie doskonata odporno$cig na warunki srodowiskowe. Moze by¢ uzywany w ciemnos$ci, zarbwno w pomieszczeniach, jak i na
zewnatrz, i przy natgzeniu Swiatta stonecznego do 100 000 Ix. Dodatkowo funkcja multi-echo poprawia jego dziatanie i odporno$¢ w ztych warunkach
pogodowych, umozliwiajac odbieranie wielu ech (Swiatet odbitych od takich ,zaktocen”, jak deszcz, mgta) oraz uzyskanie oddzielnych danych o mierzonej
odlegtosci w kierunku multiecho 1. Na podstawie danych o wielu odlegto$ciach mozna wybraé infomacje dotyczace odlegtosci od obiektu docelowego.

Cechy

Odlegto$¢ pomiarowa: 0,3-35 m na wprost, 0,3—11 m na boki
Kat skanowania w pionie: 40° (-5° ~ +35°)

Kat skanowania w poziomie: 210°

Doktadno$¢: £50 mm (biaty papier @15 m )

Rozdzielczo$¢: ponad 2 590 punktéw (bez przeplotu, 20 fps), ponad 518 000 punktéw (przeplot HD mode, 0,1 fps)
Liczba analizowanych ech: maks. 4

Poprawa pomiaru 3D dzieki IMU (jednostka nawigacji inercyjnej)
Interfejs: Ethernet

Wejscie: PPS

Wyjscie synchronizujace

Odpornos$é na wibracje: 10 G

Natezenie o$wietlenia: Swiatto dzienne 100 000 Ix

Ochrona: IP67

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Dlugosé 106 mm

Doktadnos¢ 15m: £50mm



Kat skanowania

Klasa lasera

Masa

Max. temperatura pracy
Min. temperatura pracy
Napiecie zasilania DC max.
Napiecie zasilania DC min.
Odlegtos¢ skanowania max.
Pobér pradu

Podtaczenie

Protokot komunikacyjny
Stopien ochrony IP
Szerokos¢

Wejscie

Wyjscie

Wysokosé

210°

Class 1

0,65 kg

50 °C

-10°C

30VvDC

10VvDC

35m

0,8A

M8

Ethernet (TCP/IP) 100Base-TX
IP67

70 mm

PPS wejscie

Wyjscie synchronizaciji

95 mm
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