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HOKUYOD
UXM LASEROWY SKANER
PRZESTRZENI

Area Configuration/Distance Data Output Type
Distance Data Output Type

UXM-30LAH-EWA
Laserowy skaner przestrzeni 30m, AREA/DATA
Ethernet NPN

« Odlegto$¢ pomiarowa 30m/80m

e Czas skanowania 50ms. Kat skanowania 190°.
Rozdzielczo$¢ kagtowa: 0.125°

« Mulitecho. 167

« Trzy wyjscia dla roznych obszaroéw. Interfejs: Ethernet lub
uUSB

« Area Configuration Type: z konfiguracjg obszaru do
wykrywania obiektow, przeszkod (oprogramowanie
dostarczane) Distance Data Output Type: z danymi
wyjsciowymi o dystansie (bez oprogramowania)

OPIS PRODUKTU

Skanowanie laserowe jest metoda, ktdéra umozliwia bezkontaktowy pomiar obiektéw przestrzennych Podstawowg cechg skanowania laserowego jest
gromadzenie danych z duzg szybko$cig, osiggajaca kilku tysiecy punktéw na sekunde przy zachowaniu wysokiej doktadnosci. Wynikiem tego pomiaru jest
pewna ilo$¢ punktéw, za pomoca ktérych zmierzony obiekt zostaje odwzorowany.

Skaner UXM-30LAH-EWA jest urzagdzeniem przemystowym do uzytku na zewnatrz do pomiaru odlegtosci, detekcji obiektéw oraz kontroli obszaru. W
modelu tym komunikacja oraz programowanie stref zadziatania odbywa sie poprzez Ethernet. Model ten pracuje w czasie rzeczywistym w polu widzenia
190° w odlegtosci nawet do 80 metrow. Wyposazony jest w grzatke, ktéra wigcza sie, gdy temperatura spada ponizej 0°C.Przy uzyciu technologii multiecho
istnieje mozliwo$¢ ustawienia opdznienia zatgczenia i wytgczenia, dzigki czemu skaner moze ignorowac obiekty pojawiajgce sie tymczasowo w danej strefie (
np. spadajace liscie, duzy deszcz lub inne zanieczyszczenia). Regulacja czuto$ci mozna dokonaé za pomoca oprogramowania poprzez stworzenie martwej
strefy w bliskiej odlegto$ci od skanera, umozliwiajgcej odfiltrowanie deszczu, mgty, $niegu lub innych elementéw, ktére mogg znajdowac sie w bliskiej
odlegtosci od obiektywu.

Laserowe skanery przestrzeni mozna podzieli¢ na nastepujace typy:

- Area Configuration Type: z konfiguracjg obszaru do wykrywania obiektow, przeszkdd (oprogramowanie dostarczane)

- Distance Data Output Type: z danymi wyj$ciowymi o dystansie (bez oprogramowania)

- Area Configuration/Distance Data Output Type: z konfiguracjg obszaru do wykrywania obiektéw, przeszkod oraz z danymi wyjsciowymi o dystansie (bez
oprogramowania)

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Czas skanowania 50 ms

Dilugos¢ 124 mm

Doktadnos¢ Obiekt czarny 10% odbicia: 0,1-15 m + 30 mm, 15-30 m £ 50 mm
Kat skanowania 190 °

Klasa lasera Class 1

Masa 1,2 kg

Materiat obudowy Aluminium, Poliweglan



Max. temperatura pracy 50 °C

Min. przedmiot detekcji @33 mm (5m), @65 mm (10 m), & 200 mm (30 m)
Min. temperatura pracy -30°C

Napigcie zasilania DC max. 30vDC

Napiecie zasilania DC min. 10VvDC

Odlegtos¢ skanowania max. 80m

Odlegtos¢ skanowania min. 0,1m

Optyka Laser (905 nm ) Laser klasa 1

Pobér pradu 1,25A

Protokét komunikacyjny Ethernet 100BASE-TX

Rozdzielczos¢ 0,125°

Stopien ochrony IP P67

Szerokos¢ 126 mm

Typ Swiatta Laser (905 nm ) Laser klasa 1

Wejscie 5x wejscie: przetgczanie zakreséw 1-4, synchronizacja
Wyjscie 6x Wyjscie: 1-3 obszary, wyjscie master synchronizacji, wyjscie

synchronizacji, wyjscie awarii

Wysokos¢é 150 mm
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