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HOKUYOD
LIDARY 2D DO WYKRYWANIA
OBIEKTOW | POMIAROW NA ZEWNATRZ
BUDYNKU

Seria URM

URM-40LC-EWT.
LiDAR, Area / Data, 60 m, 270°/ 0,25° / 0,125°, PNP /
Ethernet

» Kat skanowania 270°, minimalna rozdzielczos¢ katowa
0,125°

¢ Maksymalny zasieg dziatania do 60 m

¢ Czas cyklu skanowania 25 ms lub 50 ms

« Transmisja danych pomiarowych przez protokét Ethernet
100BASE-TX

* Wymiary 80 x 80 x 95 mm, masa bez kabla 450 g

OPIS PRODUKTU

Rodzina skaneréw URM to kompaktowe, precyzyjne i bardzo szybkie laserowe skanery przestrzeni 2D, ktére sa przeznaczone do zastosowania na zewnatrz
budynku, nawet w trudnych warunkach otoczenia. Wykorzystuja one laser podczerwony i technologie pomiaru czasu przelotu (ToF) w zakresie katowym 270° i
rozdzielczosciag 0,25° lub 0,125°. Urzgdzenia te zapewniajg szybkie wykrycie obiektu w zdefiniowanych strefach oraz takze precyzyjne pomiary odlegtosci, przez
co $wietnie nadaja sie do ochrony przed kolizjami i/lub bezpiecznej nawigacji i lokalizacji w pojazdach AGV, AMR, AGF, a takze w r6znorodnych systemach
automatyki przemystowej. Komunikacja oraz konfiguracja odbywa sie poprzez protokét Ethernet 100BASE-TX.

Aby zapewni¢ wiarygodne wyniki pomiaréw w niesprzyjajacych warunkach, takich jak deszcz, mgta, $nieg lub zapylone $rodowisko, lidar ten wykorzystuje
technologie wykrywania wielokrotnego echa. Umozliwia ona odbieranie wielu ech $wiatta odbitego powstatego w wyniku emisji impulsu laserowego w celu
uzyskania uzytecznych danych pomiarowych. Rezultatem jest bardzo niezawodne wykrywanie obiektow i mapowanie otoczenia w ré6znych warunkach
pogodowych. Lidar posiad do wyboru dwa tryby pracy: do wykrywania obiektéw i przeszkéd oraz do pomiaru odlegtosci do obiektow.

Podstawowe wtasciwosci:

- maksymalny zasieg dziatania do 60 m

- wymiary 80 x 80 x 95 mm, masa 450 g

- czas cyklu skanowania 25 ms lub 50 ms

- rozdzielczo$¢ katowa 0,25° lub 0,125°

- stopien ochrony 1P67

- zakres temperatury pracy od -30 do +50°C

- zasilanie, wejscia i wyjscia sygnatowe przez gniazdo M12/12

- transmisja danych pomiarowych przez protokét Ethernet 100BASE-TX przez gniazdo M12/4

- konfigurowalne wyjscia umozliwiajgce do trzech jednoczesnych, niezaleznych sygnalizacji wykrycia obiektow w 7 przetgczalnych strefach

- funkcja multi-echo

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Czas reakgc;ji 50 ms

Czas skanowania 25ms

Dlugosé 80 mm

Dokladnosé +20 mm (0,1 m - 30 m z biatg kartg o wspoétczynniku odbicia 90%)
Dopuszczenia CE, RoHS

Kat skanowania 270°



Klasa lasera

Masa

Materiat obudowy

Materiat: okno skanera
Max. temperatura pracy
Min. przedmiot detekcji
Min. temperatura pracy
Napigcie zasilania
Odlegtos¢ skanowania max.
Odlegtos¢ skanowania min.
Pobor pradu

Podtaczenie

Protokét komunikacyjny
Rozdzielczos¢

Stopien ochrony IP
Szerokos¢

Typ swiatta

Wejscie

Wyjscia sygnatowe

Wyjscie

Wysokos¢é

Class 1

0,45 kg
Aluminium
Poliweglan
50 °C

33 mm (5 m)
-30°C
10-30V DC
60 m

0,1m

0,35A

Gniazdo M12/12 meskie + gniazdo M8/4 zenskie

Ethernet 100BASE-TX
0,25°/0,125°

P67

80 mm

Laser 905 nm (podczerwien)

Przetaczanie obszaréw (2 / 3 wejscia) / Synchronizacja

PNP

Wykrycie 1/ Wykrycie 2 / Wykrycie 3 / Awaria / Synchronizacja / Gotowos$¢

95 mm
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