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HOKUYOD
UCT-10LCM

Ultracienki LiDAR do pozycjonowania widet AGV
wzgledem palet

UCT-10LCM
Ultracienki LiDAR

* Wysokos¢ tylko 20 mm, szeroko$¢ 80 mm, gtebokosc 65
mm

e Zasieg dziatania do 10 m, poziomy kat skanowania 100°

« 5 stref dziatania, kazde z wkasnym wyjsciem sygnatowym

« 3 warstwy dziatania -3°/0°/+3° wzgledem osi optycznej

¢ Funkcja multi-echo do aplikacji na zewnatrz budynku

OPIS PRODUKTU

LiDAR UCT-10LCM zostat specjalnie zaprojektowany do automatycznego pozycjonowania widet pojazdéw AGV lub AMR wzgledem otworéw transportowych
w paletach. Dodatkowo, LiDAR ten moze takze wykrywac przeszkody lub uskoki w podiodze podczas ich jazdy.

Dzigki skrajnie matym wymiarom 80 mm x 65 mm x 20 mm i wadze zaledwie 100 g, LiDAR moze by¢ zamontowany w bardzo waskich przestrzeniach, na
przyktad bez wigkszych modyfikacji mechanicznych bezposrednio w koncéwkach widet podczas modernizaciji takich pojazdow.

Aby zapewni¢ niezawodne wykrywanie otworéw transportowych w paletach, LIDAR UCT-10LCM wykorzystuje detekcje z kagtem skanowania 100° w kazdej z
trzech warstw pod kagtem -3°/0°/+3° wzgledem osi optycznej. Zapewnia to zaréwno informacje poziome, jak i pionowe w ramach jednego pomiaru. W kazdej
warstwie mozna skonfigurowac¢ do 5 stref, z ktérych kazda bedzie oddzielnie posiada¢ powigzane wyjscie sygnatowe. W praktyce oznacza to, ze mozna
zidentyfikowaé potozenie otwordw transportowych w paletach, aby precyzyjnie i powtarzalnie pozycjonowa¢ widly pojazdéw AGV lub AMR podczas
zatadunku. Natomiast podczas ich jazdy za pomocg UCT-10LCM mozna wykrywac przeszkody w podtodze, takie jak np. stopnie, krawezniki lub réznice
poziomow.

Funkcja multi-echa umozliwia dziatanie LiDARa takze na zewnatrz budynku w deszczu lub mgle. Wbudowany modut IMU kompensuje drgania i wibracje,
stabilizujgc pomiary w poruszajgcych sig pojazdach.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Czas skanowania 16,7 ms

Diugosé 65 mm

Interfejsy Ethernet 100BASE-TX
Klasa lasera Class 1

Masa 0,1 kg

Materiat obudowy Aluminium

Materiat: okno skanera PMMA

Max. temperatura pracy 50 °C



Min. temperatura pracy -10°C

Napiecie zasilania 12V/24V DC
Napiecie zasilania DC 12V DC
Odlegtos¢ skanowania max. 10m
Odlegtos¢ skanowania min. 0,05 m
Szerokos¢ 80 mm

Wysokos¢é 20 mm
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