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12 V DC, 10 mm, 22 N, wbudowane krancowki

» Napigcie zasilania: 6 lub 12V DC

¢ Maksymalna sita: 80 N

» Maksymalna predko$¢ bez obcigzenia: 25 mm/s

« Skok: 10, 30, 50 lub 100 mm
« Stopien ochrony: IP54

OPIS PRODUKTU

=" ACTUONIX

MOTION CEVCEE -

Actuonix Motion Devices to czotowy producent miniaturowych sitownikéw elektrycznych na $wiecie. Firma zostata zatozona w roku 2005 w Kanadzie. Od tego
czasu dostarczyta innowacyjne technologicznie, a jednocze$nie atrakcyjne cenowo sitowniki elektryczne do szeregu aplikacji m.in. medycznych, motoryzacyjnych

oraz meblarskich.

Sitowniki firmy Actuonix serii L12 dostepne sg w trzech gltéwnych wersjach réznigcych sie od siebie dostepng metodg sterowania:

« Wersja S — sitowniki oznaczone literg S posiadajg wbudowane wytaczniki krancowe. W momencie gdy sitownik znajdzie sie w przedziale okoto 0.5 mm od
ktoéregos z konca jazdy, nastgpi odciecie napigcia zasilajgcego silnik. Mozliwy jest wowczas ruch sitownika wytgcznie w kierunku przeciwnym. Zmiana

kierunku jazdy mozliwa jest poprzez odwrocenie polaryzacji napiecia zasilajgcego.

« Wersja P — sitowniki z wbudowanym potencjometrem zapewniajgcym sygnat sprzgzenia zwrotnego. Modele oznaczone literg P idealnie sprawdzajg sie w
aplikacjach, w ktérych wymagana jest informacja o aktualnej pozycji wysuwu. Dostepny sygnat analogowy z potencjometru nalezy potaczy¢ z
zewnetrznym regulatorem pozycji. W ofercie firmy Actuonix znajduje sig sterownik LAC, ktéry odczytuje sygnat o aktualnym potozeniu sitownika i
poréwnuje go z zadanym sygnatem wejsciowym. Sterownik LAC daje mozliwo$¢ zadawania pozycji m.in. poprzez sygnat analogowy 0-3.3 VDC lub 4-20

mA, badz tez cyfrowy 0-5 VDC PWM.

« Wersja | — sitowniki z wbudowanym regulatorem pozycji. Warto$¢ zadana pozycji moze by¢ ustawiana poprzez sygnat analogowy 0-5 VDC lub 4-20 mA,
badz tez cyfrowy 0-5 VDC PWM. Modele oznaczone literg | umoZzliwiajg wyeliminowanie w aplikacji zewnetrznego uktadu sterujacego pracg sitownika

elektrycznego.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Cykl pracy

Maksymalna sita ciggnaca
Maksymalna sita pchajaca

Masa

Max. temperatura pracy

Min. temperatura pracy

Napiecie zasilania

Poziom hatasu

Predkos¢ nominalna bez obcigzenia
Przetozenie

Sita powrotna (statyczna)

20 %
22N
22N
289

50 °C
-10°C
12V DC
55 dB
25 mm/s
50:1

12N



Skok

Stopien ochrony IP

L12-55-GG-VV-C
feature

§5: Stroke Length
GG: Gear reduction
ratio (refer to load
curves above)

VV: Voltage

C: Controller

Options

10, 30, 50, 100

50, 100, 210

(lower ratios are faster but push
less force, and vice versa)

6,12

(DC volts)

S Limit Switches

P Potentiometer Feedback

| Integrated Controller

R RC Servo Integrated Controller

10 mm

P54

L12-55-GG-VV-C
feature

§5: Stroke Length
GG: Gear reduction
ratio [refer to load
curves above)

VV: Voltage

C: Controller

Options

10, 30, 50, 100

50, 100, 210

(lower ratios are faster but push
less force, and vice versa)

6,12

(DC volts)

S Limit Switches

P Potentiometer Feedback

| Integrated Controller

R RC Servo Integrated Controller
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