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BEZPIECZNIK ELEKTRONICZNY 8-
KANALOWY

PISA-B

PISA-B-812-B1
Zabezpieczenie 8 kan.2x1-12A, 6x1-10A

o Alarm wspolny lub indywidualny

« 8 oddzielnych, regulowanych wyjsé
* NEC Class 2

¢ 52mm szerokosci

« Szybka lub wolna charakterystyka

OPIS PRODUKTU

PISA-B to odmiokanatowy modut ze zintegrowanymi bezpiecznikami elektronicznymi na napiecie 24V DC.

Prad wyjsciowy dla kazdego kanatu mozna ustawi¢ indywidualnie. Dodatkowo, zintegrowany monitoring danych raportuje stan pracy do sterownika PLC lub
centrum sterowania. Bezpiecznik elektroniczny alarmuje rowniez w przypadku btedu i umozliwia zdalne resetowanie kanatow.

Wersja -B1 wyposazona jest we wspdlny styk przekaznika wyzwalajacego, ktory sygnalizuje wyzwolenie kanatéw. Natomiast wersja -B4 posiada wyjscie
sygnatu cyfrowego.

Wszystkie jednostki PISA-B sg wyposazone w zaciski PUSH-in zapewniajgce beznarzedziowg obstuge.

PISA-B jest systemem modutowym i moze by¢ rozbudowana do tgcznie 64 kanatoéw poprzez uzycie dedykowanych szyn zbiorczych (BUS bar)

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Dopuszczenia CB, CE, cULus

Glebokos¢ 130 mm

Masa 0,37 kg

Napigcie wyjsciowe 24V DC

Napiecie zasilania DC (max) 30vDC

Napiecie zasilania DC (min) 19,2V DC

Prad wyjsciowy / kanat Channel 1-2, 1-12A, Channel 3-8, 1-10A
Prad wyjsciowy max. 40 A

Rodzaj zaciskéw Sprezynowy samozaciskowy
Stopien ochrony IP 1P20

Szerokosé 52 mm

Wysokos¢ 124 mm
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Fig. 6-1: CH1 and CH2 tripping diagrams in Slow mode

Fig. 6-2: CH1 and CH2 tripping diagrams in Fast mode
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Fig. 6-4: CH3 to CH8 tripping diagrams in Fast mode
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Fig. 72 LED Light putten in measurement made Fig. 7:3: LED Light gariem in parameter mode

wescription:
hanmel 1 is boaded with di-86% of the set cument
Channel 2 has tripped due to over cutrent

Chanael 3 Is turned off on purpose (with push-bution)
Channel & is loaded with B0-100% of the set cusrent  Channel 4 7 et ta 8A, but has tripped due o over current
Chanas 5 is turned off on purpse fwith push-button)  Channal S i set ta 2A but turned off with push button
Channol 6 is loaded with 40-60% of the set curment cursent Channed & i set ta 108, ard cutput s

Chaneiel 7 is hoaded with 0-10% o1 the set cumrent cursent Channel 7 set to 14 and output i o

Chanas B has tripped due to over current ‘Channal 81 56t to JA but has tripped due to over current

Dosaription:
Channel 1i35et to 124 but turned off with pushbutton
Channel 2% set ta 4A but has tripped due 19 over cusrent
Channsd 3 & set to 6A and cutput s on
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Fig. 6-3: CH3 to CH8 tripping diagrams in Slow mode

A Output terminals CH1 - CHE
ALL)  Positive outpat poles
AE(-]  Hegative [return) output poles
B Input terminals
) Positive input poe
(=) Hegative (returm] input pole
€ Al signal (gin 13-14)
PISA8-812.81; Relay contast
FiSA-1-812-84: Digital coded signal
D Signalinput to restart switched-off channels {pin 11-12)

12 nterconnection far Bestive nput power-bu-bar

E2: Intercannection for negative freturm) Input power-bus Bar
F Set button required for controlling the unit

G Channel cantrol buttons.

H  LED matrix display

I LED which indicates percentage values of the LED matiix

1 LED which indicates ampere values of the LED matrix

Power
Supply
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